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Traiter les questions suivantes :

1. Traitementd'emballagedu savon

Le systeme d'emballer des pieces de savon dans des boites et l' emmagasinage des
boites de savon dans des caisses comprend :

- Un venn d'elevateur des pieces de savon,
-Un venn de transfert des pieces de savon,
- Un aspirateur de pieces de savon,
- Un venn d'elevateur de couverc1es de boites de savon,
-Un venn de transfert de couverc1es de boites de savon,
-Une pince pour enlever les couverc1es de boites de savon,
- Un venn pour pousser les produits emball6s de savon,
- Un venn pour pousser les caisses de boites de savon,
- Un venn pour pousser les pieces de savon,
- Un venn pour buter les fonds des boites de savon,
- Un venn pour buter les couverc1es de savon.

Des capteurs et actionneurs qui sont definis dans Ie tableau suivant :
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Deshrnation Les cauteurs
Presence de savon PS
Deplacement de savon DS
Transfert avance de savons TAS
Transfert recule de savons TRS
Elevateur en haut de savons EHS
Elevateur en bas de savons EBS
Presence de fond de couverc1es PFC
Butee avancee de fond BAF
Butee reculee de fond BRF
Presence de fond de couverc1espIeins de PFCS
savon
Presence de couverc1es PC

Butee avancee de fonds pleins de savon BAFS
Butee reculee de fonds pIeins de savon BRFS
Transfert avance de couverc1es TAC
Transfert recule de couverc1es TRC
Elevateur en haut de couverc1es EHC
El6vateur en bas de couverc1es EBC
Presence de produit termine PPE
Pousseur de produit termine avance PPA
Pousseur de produit termine recule PPR
Pousseur carton avance PCA
Pousseur de carton recule PCR



Detecteur
presence de
couvercIes

Verin
pousseur
de savon

Detecteur
presence de

Designation
Venn de transfert avance des savons
Venn de transfert recule des savons
Venn d'elevateur en haut des savons
Venn d'elevateur en bas des savons
Venn pousseur des savons
Fenneture de pinces
Venn d'avance butee de fond
Venn de recul bute de fond

Venn d'avance butee de fond plein de savon
Venn de recul butee de fond plein de savon
Venn de transfert avance de couvercles

Les actionneurs
VTS+
VTS-
VES+
VES-
VPS
FP

B1+
Bl-
B2+
B2-

VTC+

capteur de
produits
emballes

!

Detecteur
presence de
fonds pleins

de savons

vhin
pousseur de

produits
emballes



Etablir Ie GRAFCET de point de vue systeme de la machine ci-dessus

2. Sciages des barres

Scier des barres metalliques de longueur inferieure it 6 metres et de section
100 x 100 mm au maximum.

81

82

Soif-
l Long.

88 87
Verin d'avance

VA
Etau d'avance

EA
Etau coupe

EC

Verin de transfert recul des couvercIes VTC-

Verin d'elevateur en haut des couvercIes VEC+
Verin d'elevateur en bas des couvercIes VEC-
Aspirateur AS
Verin pousseur produit tennine avance VPPT+
Verin pousseur produit tennine recule VPPT -
Verin pousseur carton avance VPC+
Verin pousseur carton recule VPC-
Moteur tapis I MI
Moteur tapis 2 M2
Moteur tapis 3 M3
Moteur tapis 4 M4



Le systeme comprend :

-Un moteur de sciage,
-Un venn de sciage pour avancer Ie moteur de sciage,
-Un venn d'avance pour avancer la barre metallique,
-Un etau d'avance,
-Un etau de coupe,
- Des actionneurs et des capteurs qui sont presentes dans Ie tableau suivant :

Etablir Ie GRAFCET de point de vue systeme de la machine ci-dessus.

3. Definir les termes suivants :
1. Les macro-etapes
2. les transitions
3. Ie GRAFCET sequentiel

4. Decrire les systemes manuels, mecanises et automatises.
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Desienation Capteurs
Depart cycle Dcy
Reculer venn de sciage Sl

Avancer verin de sciage S2
SeITeretau de coupe S3
Ouvrir etau de coupe S4
SeITeretau d'avance S5
Ouvrir etau d'avance S6
Avancer venn d'avance S7
Reculer venn d'avance S8

Capteur de butee K

Acquitter Acq.

Designation Actionneurs
Avancer Venn d'avance V.A+
Reculer venn d' avance V.A-
SeITervenn etau d'avance Y.EA+
Ouvrir venn etau d'avance V.EA-

SeITervenn etau de coupe V.EC+

Ouvnr etau de coupe V.EC-
Avancer venn de coupe V.C+
Reculer venn de coupe V.C-

Moteur de sciage M.SC
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Traiter les questions suivantes :

1.1. Decrire Ie cycle a 4 temps d'un moteur Diesel.
1.2. Tracer les diagrammes theorique et pratique de ce cycle.
1.3. Donner les causes des differences entre ces deux diagrammes.

2.1. Expliquer en detail, les organes mecaniques suivants :
· Culasse
. Piston
. Soupape

2.2. Preciser les differences entre une soupape d'admission et une
soupape d'echappement.

3.1. Quels sont les avantages et les inconvenients d'un moteur Diesel
par rapport a un moteur a essence?

3.2. Pourquoi Ie moteur Diesel est plus utilise qu'un moteur a essence
dans les domaines industriels ?

4.1. QueUes sont les differentes puissances qui caracterisent un moteur?
4.2. Definir chaque type de puissance et indiquer la puissance la plus

importante pour un mecanicien.
4.3. Deduire de ces puissances Ie rendement du moteur.

5.1. Schematiser Ie circuit d'alimentation d'un moteur Diesel et indiquer
ses differents elements.

5.2. Decrire, avec schema, et indiquer Ie principe de fonctionnement
d'une pompe d'alimentation pour un moteur Diesel.
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1. Une pompe centrifuge est caracterisee par:
Q=IOl/s Hp=50m
11h= 0.86 11v= 0.94
D2=20cm D1=I2cm
Ba2= 18°

On demande de calculer:

1. La puissance utile,
2. La puissance absorbee,
3. Le couple d'entrainement,
4. Le debit theorique,
5. Le debit de fuites en I / min.,
6. Le nombre d'aubes,
7. La hauteur theorique Hth,
8. La hauteur theorique Hthoo,

N.B. : Prendre r = 104N / m3.

I. Representer schematiquement une pompe centrifuge et indiquer Ie role de
chaque element.

n = 1200 tr / min.
11m= 0.96

~al = 22°

II. Machines electriques

1. Un moteur asynchrone triphase a 12 poles et tourne a la vitesse de
480 tr/min. II donne une puissance utile de 200 KW sous une tension de
380 V a 50 Hz. A cette charge, son rendement est 0.87, son facteur de
puissance est 0.8 et ses pertes fer sont 6500 W.

On demande de calculer :
1. La vitesse de synchronisme et Ie glissement.
2. La puissance et l'intensite du courant absorbee par Ie moteur.
3. Les pertes joules statoriques sachant que la resistance entre bornes

Rs= 0.025 n.
4. La puissance transmise au rotor et les pertes joules rotoriques.
5. Le couple utile.

2. Decrire avec schema, un transformateur monophase et expliquer son
principe de fonctionnement.
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